AT
EC-Motoren Typ ecmeaxsor INST

Alles aulBer Stillstand.
EC-Motors 1ype ecmesxson

Kahlig Antriebstechnik GmbH

Merkmale
F Pappelweg 4
eatures 30179 Hannover
4-poliger Rotor mit kunststoffgebundenem NeFeB-Magneten; 3 strangige Wick- Pf;°”e= 1395?}166714923;7’
. . . . ax: + -
lung, im Dreieck verschaltet; 3 innenliegende Hallsensoren zur Rotorlageerfas- www.kag-hannover.de

sung; 120° versetzt; Gehduse aus Aluminium; Lagerschilder als Prazisionsalumi-
niumdrehteile; beidseitige Kugellager
4-pole Motor with plastic-bound NeFeB Magnets, three-phase winding, delta-
connected, interior Hall sensors for rotor position detection, 120°-offset,
housing made of Aluminium, end shields in the form of precision aluminium
turned parts, mounted in ball bearings at both ends
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) Sonderapplikation auf Anfrage
Typ: ECM63x60/1 Special application on request
Type: ECM63x60//

Typ: ECM 63x60/I 18/24/ 30V Wicklung: A6.32.2x0,56 U, =24V M_=40Ncm
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Datum: 24.04.2008 Anderungen vorbehalten
Date: 24.04.2008 Subject to change without notice



AT
Leistungsdaten 1o ecmeaxson Ident-Nr. 230493 INnA
Performance Data Type ECM6E3x60/! Ident-No 230493 Alles auler Stillstand.

Hinweis zur Schreibweise der Dezimalzahlen: 2.25 entspricht der deutschen Schreibweise: 2,25 Einheit Wert Toleranzen

Please note that the decimal writing e.g. 2.25 is equal to the German decimal writing of 2,25 unit value tolerances
Bemessungsspannung Un v 24

Nominal voltage
Bemessungsdrehmoment "

Nominal torque " Mn N 510
Bemessungsdrehzahl " . o

Nominal rotation speed " nN 1/min 2850 £10%
Bemessungsstrom "

Nominal current 1 o G =T

1)

Leeﬁ:jﬁ:jﬁ;g; o no 1/min 3400 +15%
Leerlaufstrom "

No load current 19 5 022 =S8
Bemessungsleistung " PoN W 1185

Nominal power output " !
Bemessungsleistungsaufnahme "

Nominal power input " P i 1185
Bemessungswirkungsgrad " o

Nominal efficiency " nN % 76,8
Maximale Abgabeleistung 2

Maximum power output %% FmEE i 28
Maximale Dauerdrehmoment 23 Mmax Nem 20

Maximum continous torque 2%
Maximaler Dauerstrom 2%

Maximum continous current 2% liEr o S
Maximale Drehzahl "3 .

Maximum speed "% nmax min' 8000
Anhaltemoment "

Stall torque " b i) 220
Anlaufstrom "

Stall current " IH A 34.5
AnschluBwiderstand zwischen 2 Phasen " R o) 07

Terminal resistance between 2 phases " !
Statorwiderstand zwischen 2 Phasen " o

Stator resistance between 2 phases " RA Q 0,34 +5%
Statorinduktivitat [1 kHz] zwischen 2 Phasen " LA mH 053

Stator inductance [1 kHz] between 2 phases " !
Steigung M-n-Kennlinie " .

Rise of speed-characteristic " kD min'/Nem 14,8
Drehmomentkonstante " KM Nem/A 6.8

Torque constant " !
EMK-Konstante " .

Voltage constant " KE V/10"3min” 7.0
Reibungsdrehmoment (statisch) "

Friction torque " b 5 e
Mechanische Zeitkonstante " M ms 23

Mechanical time constant " T !
Elektrische Zeitkonstante " e ms 0.8

Electrical time constant " !
Laufertragheitsmoment ~

Rotor inertia JR gem”2 306

. . 2
Max/ll;nalfa Gehéusetemperatur B G oC 100

aximum case temperature

Anlaufspannung "

Starting voltage " UA v 20
Zulassige axiale Wellenbelastung ® .

Permissible shaft loads (axial) Fevde] B e
Zulassige radiale Wellenbelastung * .

Permissible shaft loads (radial) * Fradial N 300
Schutzart DIN VDE 0530 P50

Protection class DIN VDE 0530
Betriebsart DIN VDE 0530 51

Duty cycle DIN VDE 0530
Isolierstoffklasse DIN VDE 0530 F

Insulation class DIN VDE 0530
Lebensdauer bei Mn

>

Nominal life at Mn = 20000 h
Umgebungstemperatur o b °

Ambient temperature ST Wi e
Lagerung 2 Kugellager

Bearing 2 ballbearings

1) SW Wicklungstemperatur =20°C 2) ASW zul. = 100K 3) Der Betrieb bei Maximalwerten reduziert die Lebensdauer

1) SW Winding temperature =20°C 2) ASW allowable = 100K 3) The operating at maximum levels reduces the lifespan



