Systemes de positionnement

PSE 21 _/23 -8 avec moteur DC

pour positionnement d'axes auxiliaires

et d'axes d'ajustement

Particularités

Automatisation rentable

Caractéristiques techniques

arger la commande

égulateur,

Intensité nominale

PSE 21 : 0,7 A, PSE23 : 0,9 A

uissance ouple ouple de
| Pui | coupl | couple de | | I |
| nominale | nominal | détente | | Type |
Puissance nominale fournie | PSE21 :4W, PSE23 : 8 W | 4w [ 1 Nm | 40 min” | [| 21n-8 ||
Durée de marche | 50% (temps de base 300 s) | 4w | 2Nm [ 20 min” | [| 2128 ||
Tension d'alimentation | 24 vDC + 10% | 8w [ 1 Nm | 80 min’ | [[ 231-8 ||
| | 8w | 2 Nm | 40 min" [ [| 232-8 |
|

Intensité absorbée par commande

01A

Précision du positionnement

Enregistrement de position s'effectue |

directement a |'arbre de sortie

Zone de déplacement

09°

| sans Limitation

Résistance aux chocs selon
la norme DIN CEl 68-2-27

Résistance aux vibrations selon
la norme DIN CEl 68-2-6

Vérifications

50 g 11 ms

10..55 Hz 1,5 mm /
55...1000 Hz 10 g/
10...2000 Hz 5 g

CE

Arbre de sortie

Force axiale max. autorisée

Force radiale max. autorisée

Tige extérieure de section carrée
10 mm ou 8 H9 arbre creux avec
bague de serrage

20N
40 N

Raccordements électriques

via boite a bornes max 1,56 mm?

Température ambiante
Température de stockage
Classe de protection
Poids

0..45°C
-10...70 °C
IP 54

500 g

Interface de données

CANopen / DS 301

DeviceNet

Option commutateur d'adresse / d'baud

IL_c i
I[_oN_ ]I

| T |

sans commutateur d'adresse
aves commutateur d'baud, 500 kB, 250 kB, 125 kB

Option arbre de sortie

IL_o i
|

Abre plain 8 mm

8 H9 Arbre creux avec bague de serrage

Systéme de mesure

I w i
I+ i

quasi systéeme de mesure absolu

systéme mesure absolu, 64 rotations

Référence de commande

I w i
I+ i
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La solution se trouve dans les détails

Courbe caractéristique
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